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Rozpoznawanie roslin za
pomocg sztucznej inteli-
gencji

Niezaleznie od warunkow po-
godowych, walki z chwastami
czy szkodnikami - nasze opro-
gramowanie dzieki sztuczne|
inteligenc]i skutecznie steruje
maszynami
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Odpowiedni system

y, uprawy na
kontrola sekcji, specja
czne uprawy. Mamy
wiednie oprogramc >
dla kazdego zastosowania.
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Prosta obstuga

Zaktualizowany inter-
fejs jest tak prosty w
obstudze, jak smartfon
System moze by¢ uzyw
przez mtodych
uzytkownikow
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Czesci zamienne i wsp-
arcie

Sezon orki jest krotki; w
tym czasie mas
dziatac na 100%. \
producenta i dostepnosc
czescl zamiennych sg

oczywistoscia.
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Nawigacja precyzyjna, nawet w trud-
nych warunkach

Nasze kamery oparte na nawigacj dla maszyn uprawowych pozwalajg na
doktadne | szybkie dziatanie przy jednoczesnym prostym obszarze stero-
wania. Dzieki nowoczesnym rozpoznawania, nasze oprogramowanie jest
odpowiednig opcjg, niezaleznie od tego, czy jest to mate gospodarstwo czy
firma swiadczaca ustugi rolnicze.



BirdView" - Nawigacja nastepnej
generacj

Wytrzymaty terminal uzytkownika o
przekatnej 10,4 cala z ekranem dotykowym i
wewnetrznym modutem WiFi do aktualizacji
,Over the Air". Ztacza M12 i przyciski Soft-
touch u dotu ekranu utatwiajg obstuge.




e 1.154.320.00 Potezny i wytrzymaty modut

EARE Electronic GmbH & Co. KG

sterujgcy do oceny podtgczonych
czujnikow i sterowania roznymi
wyjsciami. Na tym module dziata
O oprogramowanie ENSIO do szybs-
zego wykonywania roznych funkgji
(centrowanie, rzadzikowanie).

Kamera 3D do oceny profilu
wysokosci rzedow roslin i do-
pasowania do zakretow. Moze byc¢
rowniez uzywana do tradycyjne-

O go rozpoznawania roslin. Kamera
ma bardzo wysoka rozdzielczosc
(4032x3040), co pozwala na wykry-
cie nawet najmnigjszych roslin.

Badz na biezaco dzieki aktualizacjom
.Over the Air”




Kazdy centymetr sie liczy!

Rozpoznawanie zakretow

Oprogramowanie rozpoznaje
zakrety I oblicza nie tylko srednig

co pozwala na doktadniejsza
prace, rowniez na koncu polal

Rozpoznawanie za pomoca
sztucznej inteligencji

Nasza sztuczna inteligencja Jest
trenowana, aby odrozniac uprawe
od chwastu, nawet w najtrud
niejszych warunkach.




Rozpoznawanie wielu
rzedow

Nawet w nierdwnym rozstawie g
roslin | na najmniejszym etapie PETTEETEEree
liscl, maszyna nadal

ydnie prowadzi sie miedzy
rzedami, nawet bez drugiej ka-
mery

Rozpoznawanie profilu
wysokosci 3D

Rozpoznawanie roslin i watow
opiera sie na profilu wysokoscl
Kamera rozpoznaje roznice
wysokoscl | prowadzi doktadnie
miedzy rzedami lub watami

Dla kazdej aplikacji odpowiednie opro-
gramowanie

oznawanie profilu w | 3D umozliwia Vine wanie ma
sli rosliny nie | ot




System nawigacyjny kompleksowy
hiezaleznie od maszyny do uprawy

Oferyjemy rowniez gotowe konfiguracje systemu kompleksowego dla rolnikow
lub matych producentow maszyn, niezaleznie od tego, czy chcg uzywac ramy
orzesuwu, uktadu dolnego czy kierownic.



Rama rownolegta
przesuwu

Dziem ramie rownolegte]
przesu /U Obcigzenie na

Clg “Wb jest zmniejszone,
JVC“O\,L snie dostepne je

dodatkowe pole widzenia
dla kamery

Rama przesuwu linio-
wego

Klasyczna rama przesu
jaka oferujg rozni produ-
cencl, ur'w"‘o/w a bardzo
kompaktowy montaz

a
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Uktad dolny

Sterowanie uktadem ﬂ"
nym to tansza alternatywa
do ramek przesuwny sch, a
wymaga indyv dw “t'w re-
gulacji i ma niew
przesuwu
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elka dre
el aroge

Kierownice
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niczeniam zakresie mak-
symalnej doktadnosci




CIAGLY ROZWOIJ

Doktadnosc zakretow - nie tylko na
koncu pola

W zaleznosci od punktu obrotu zestawu maszynowego, niewielkie zakrety moga
porowadzic do niedoktadnosci w wynikach orki. Im wezsza ma byc tasma orki, tym
wazniejsze jest uwzglednienie tych zakretow. Dzieki opinii naszych klientow, nasze
oprogramowanie BirdView jest w stanie obliczyc promien zakretu | prowadzic maszyne
doktadnie.




CIAGLY ROZWOIJ

Czujnik pochylenia - automatyczna
korekcja pochylenia

Nawet z dodatkowymi tarczami stabilizujgcymi niemal wszystkie maszyny do orki
przesuwajg sle lekko w dot. W zaleznosci od warunkow lokalnych zalecamy uzycie
czujnika pochylenia. Dzieki dodatkowemu czujnikow! przyspieszenia w kamerze
oslagnelismy znaczace usprawnienia w pomiarze pochylenia,




BirdView rowniez dla
technologii InRow

Niezaleznie od tego, Jak waska jest tasma orki dzieki sterowaniu kamerowemu, miedzy
roslinami nadal pozostaje chwast. W zaleznosci od uprawy, kota dociskowe moga
pomaoc, ale jest wiele upraw, w ktorych nadal konieczne sg liczne godziny pracy manu-
alnej. Nasze oprogramowanie BirdView moze bycC rowniez tgczone z narzedziami In-
Row. Dzieki sztuczne] inteligengji oprogramowanie rozpoznaje srodek rosliny uprawne |
pozwala na skuteczne usuwanie chwastow miedzy roslinami.
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E&j Steuerung InRow Alle Inrow Einzel

Inrow Funktion
Aktiviert oder deaktiviert die Inrow Funktion
fiir alle Motoren.

ShiftING

Anzahl an Motoren/Reihen
Anzahl an Reihen die im System verwendet
werden

Beschleunigung / Acceleration dT
Desto niedriger der Wert des schneller
Beschleunigt das Werkzeug zum 6ffnen und
schlieBen

v

jindit it / De dr
Desto niedriger der Wert des schneller bremst das
W Werkzeug nach dem éffnen und schiieBen

SchlieBen

Standardwerte Speichern

Ustawienie InRow
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Narzedzia elektryczne

Narzedzia elekiryczne
pozwalajg na szybki czas
reakcji oraz regulow:

predkosc otwiera
hamowania. Pomac

zmniejszyc wyrzut ziemi

H

Narzedzia hydrauliczne

Narzedzia hydrauliczne
oferujg najwiekszg moc
| pozwalajg na gteboka

obrobke

Narzedzia pneumatycz-
ne

Narzedzia pneumatyczne
sg szybkie I ekonomiczne,
ale wymagaja oddzielnego

kompresora
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Uprawy

Nastepujace upra
zostaty Juz przetestowane
buraki cukrowe, kukurydza,
satata, szatwia, truskawki,
szczaw, ryz, stonecznik,
dynia, klon, arnika, czerwo-
na kapusta

InRow - przysztosc technologii orki?
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Modut sterujacy Panel PC Opakowanie i walizka
ochronna
Modut sterujgcy do oceny Wytrzymaty terminal uzytkownika Walizka z odpowiednia wktadka
podtaczonych czujnikow i z ekranem dotykowym o ze spienionego tworzywa do bez-
sterowania zaworami. przekatnej 10,4 cala i zintegrowa- piecznego transportu i przechow-
nym modutem WiFi. ywania.
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Kamera OKIO Kamera Orlaco Emos Kamera 3D OAK-D

Kamera sieciowa Full HD z me- Wytrzymata kamera z Kamera 3D do oceny profilu
chanicznym zoomem do rozpoz- statym obiektywem i wysoka wysokosci rzedow roslin i dopaso-
nawania rzedow roslin. czestotliwoscia klatek (60 fps). wania do zakretow.

Klasa wodoszczelnosci: Wodosz-
czelna IP67.
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Czujnik pochylenia

Pomiar pochylenia i automatyczna
korekcja pochylenia dla maszyny
do orki.
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Oprogramowanie BirdView

Pakiet oprogramowania z rozpoz-
nawaniem zakretow, rozpozna-
waniem sztucznej inteligencji,
rozpoznawaniem wielu rzedow.
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Druga kamera

Rozszerzenie o druga kamere

dla kontroli sekcji lub upraw o
bardzo duzych odstepach miedzy
roslinami (np. dynia).

AXL00105
Emans s

Oprogramowanie OKIO

Pakiet oprogramowania z standar-
dowymi algorytmami rozpozna-
wania.

Komponenty BirdView -
Mozliwosci konfiguracji
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BJLIJ[O]
Funk-Presenter
Funk-Presenter do sterowania

rama przesuwu, utatwia przesu-
wanie maszyny.

LEGENDE

Kompatybilny .

Niekompatybilny

BirdView F'
InRow 'V
OKIO r"
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